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MAX14783EESA+

ドライバー動作
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MAX487Eドライバーのノイズの除去
外部への漏洩防止

黄OS5YKA3131A秋月
スペーサー無し

測定対象のVCCへ
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DTA114EKA(14)

この抵抗で実質プル
アップされていると推
定している

PIC RX

PIC TX

（PESD5V0S2UATより省スペース)
今回から使用

E
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XH5横

弱プルアップ用

74VHC125

DTA114EKA(14)

測定対象電圧が3.3
～5Vなので5V用を
使用
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2017/08/07午前10時14分2秒シリアルモニタ子機


